
（橙鹿学历宝：https://www.clxlb.com/）第 1 页 共 4 页

2021 国家开放大学电大本科《机电一体化系

统设计基础》期末试题及答案（试卷号：

1118）

2021 国家开放大学电大本科《机电一体化系统设计基础》期末试题及答案

（试卷号：1118） 一、单选题（每小题 3分，共 24 分）

1．以下产品不属于机电一体化产品的是( ) 。

A．机器人

B．移动电话 C．数控机床

D．复印机

2．影响机电一体化系统中传动机构动力学特性的因素不包含下列哪个？

( ) A．负载

B．系统惯性 C．传动比

D．固有频率

3．需要消除圆柱斜齿轮传动的齿侧间隙，采取( ) 调整法使得调整

过程中能自动补偿齿侧间隙。

A．偏心套

B．轴向垫片 C．薄片错齿

D．轴向压簧错齿

4．幅频特性和相频特性是模拟式传感器的( ) 。

A．静态特性指标

B．动态特性指标 C．输入特性参数

D．输出特性参数

5．全闭环控制的驱动装置中，丝杠螺母机构位于闭环之内，所以它的

( ) 。
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A.回程误差不影响输出精度，但传动误差影响输出精度

B．传动误差不影响输出精度，但回程误差影响输出精度

C．回程误差和传动误差都会影响输出精度 D．回程误差和传动误差都不会影

响输出精度

6．有一脉冲电，通过环形分配器将脉冲分配给五相十拍通电的步进电机定子

励磁绕组，已知转子有 24 个齿，步进电机的步距角是( ) 。

A．0.6。

B．1.2。

C．1.50

D．2。

7．在机电一体化系统设计中确定总功能的方法一般采用( ) 。

A.黑箱法

B．能量流法 C．白箱法

D．信息流法

8．HRGP-1A 喷漆机器人中的旋转变压器属于系统中的( ) 。

A．能部分

B．测试传感部分 C．控制器

D．执行机构 二、判断题（正确的打√，错误的打×，每题 3分，共 30 分）

9．机电一体化技术是一个技术群的总称，包括检测传感技术、信息处理技

术、伺服驱动技术、自动控制技术、机械技术及系统总体技术等。( √ )

10.-个较完善的机电一体化系统，应包括机械本体、动力系统、传感检测系

统、执行部件和信息处理及控制系统，各要素和环节之间通过接口相联系。(

√ )

11.对于机械传动部件的摩擦特性，其静摩擦力尽可能小，动摩擦力应为尽可

能小的负斜率，若为正斜率则易产生爬行、精度降低且寿命减小。(

× )
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12.采用虚拟样机代替物理样机对产品进行创新设计测试和评估，延长了产品

开发周期，增加了产品开发成本，但是可以改进产品设计质量，提高面向客户与市

场需求能力。( × )

13.传感器在使用前、使用中或修理后，必须对其主要技术指标标定或校准，

以确保传感器的性能指标达到要求。(

√ )

14.步进电动机是一种将电脉冲信号转换成机械位移的机电执行元件，每当一

个脉冲信号施加于电机的控制绕组时，其转轴就转过一个固定的角度。(

√ )

15.异步交流伺服电动机的转子具有永久磁铁，其转矩产生机理与直流伺服电

动机相同，当定子绕组通以三相或两相交流电时，产生旋转磁场，从而吸引转子旋

转。(

× )

16.-般说来，全物理仿真较之计算机仿真在时间、费用和方便性上都具有明

显的优点，是一种经济、快捷与实用的仿真方法。(

× )

17.可靠性设计是指将优化技术应用于机电一体化系统的设计过程，最终获得

比较合理的设计参数，各种计算机程序能解决不同特点的工程问题。(

× )

18.在数控设备中，计算机数控装置是设备的核心部分，一般由专用计算机

（或通用计算机）、输入输出接口以及机床控制器等部分构成。(

√ ) 三、简答题（每小题 8分，共 24 分） 19.滚珠丝杠副消除轴

向间隙的预紧调整方法有哪些？

答：滚珠丝杠副消除轴向间隙的预紧调整方法有：螺纹预紧调隙式、双螺母

差齿预紧调隙式、双螺母垫片预紧调隙式、弹簧式自动调整预紧式、单螺母变位导

程自预紧式。

20.传感器一般由哪几部分组成？各部分作用是什么？



（橙鹿学历宝：https://www.clxlb.com/）第 4 页 共 4 页

答：传感器一般由敏感元件、转换器件、信号调理与转换电路和辅助电四部

分组成：

(1)敏感元件：直接感受被测量，并按一定规律将其转换成与被测量有确定对

应关系的其他物理量； (2)转换器件：将敏感元件输出的非电物理量（如位移、

应变、光强等）转换成电参数量（如

电阻、电感、电容等）。

(3)信号调理与转换电路：将转换器件输出的电信号进行放大、运算、处理等

进一步转换，

以获得便于显示、记录、处理和控制的有用电信号。

(4)辅助电：提供能。有的传感器需要外部电供电；有的传感器则不需要外部

电供电。

21.PID 控制算法中比例、积分、微分部分各起何作用？

答：P(比例)I(积分)D(微分)调节器是将偏差的比例、积分、微分通过线性组

合构成控制量。其中比例调节起纠正偏差的作用，其反应迅速；积分调节能消除静

差，改善系统静态特性；微分调节有利于减少超调，加快系统的过渡过程。此三部

分配合得当，可使调节过程快速、平稳、准确，收到较好的效果。

四、计算题（10 分）

解：由系统可知：

五、综合题（12 分）

23.假定你在设计一套典型的机电一体化系统，比如数控机床，请制订出概念

设计的流程。

解:产品概念设计决定性地影响产品创新过程中后续的产品详细设计、产品生

产开发、产品市场开发以及企业经营战略目标的实现。产品概念设计包含以下流程:

更多真题资源：
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